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Skrécona instrukcja obstugi ST500 Wprowadzenie

Wprowadzenie

W niniejszej skrécone;j instrukcji opisano w skrécie okablowanie zewnetrzne, zaciski, klawiature, kroki szybkiego urucha-
miania, a takze niektore istotne ustawienia parametréw funkcji oraz najczesciej wystepujace btedy i ich rozwigzania dla

przetwornic czgstotliwosci serii ST500 firmy Sourcetronic.

Aby uzyskac¢ wiecej informacji, odwiedz strone www.sourcetronic.com lub zapoznaj sie ze szczegdtowa petng wersjg e-

podrecznika.

Ostrzezenie!

Niniejsza instrukcja zawiera jedynie najbardziej podstawowe informacje dotyczace instalacji i uruchomienia. Nie-

przestrzeganie instrukcji bezpieczenstwa oraz instrukcji instalacji i uruchomienia zawartych w odpowiedniej doku-
A mentacji moze prowadzi¢ do wypadkdéw, w tym uszkodzenia urzadzenia, obrazen ciata, a nawet $mierci.

Tylko przeszkoleni i wykwalifikowani specjalisci mogg wykonywac¢ odpowiednie prace!

Niebezpieczenstwo!

Upewnic¢ sie, ze przetwornica czestotliwosci jest wylaczona podczas pracy przy falowniku! Przed przystapieniem
do prac przy obwodzie posrednim nalezy poczeka¢ na roztadowanie kondensatoréw! Na ptycie zasilajgcej znaj-
duje sie dioda LED wskazujgca poziom natadowania obwodu posredniego. W razie watpliwosci nalezy zmierzy¢

zaciski, aby upewni¢ sig, ze nie ma na nich napigcia. Istnieje ryzyko odniesienia obrazen w wyniku porazenia
pradem elektrycznym!

Prace przy przetwornicy czestotliwosci mogg by¢é wykonywane wytgcznie przez przeszkolony personel specjali-
styczny! Nalezy réwniez upewni¢ sig, ze przetwornica czestotliwosci jest prawidtowo uziemiona! Uziemienie nalezy

usung¢ dopiero po catkowitym roztadowaniu kondensatoréw.
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Skrécona instrukcja obstugi ST500 Okablowanie i zaciski

1 Okablowanie i zaciski

1.1 Schemat potaczen

"YYW\ _¢
MCCB contacts N
P N
R J— 10 e ST500
—00 vailabl

5. SkW Gl §
fom inverter v(T2)

Main circuit w(T3)

- —o/5.5kW to 11KW: fixed connection @
from 15kW: “EMC" switch, open by default
from 45KW: additional "VDR” switch for varistor network

= PE connection (motor)

RS485 bus
termination
485

]
_ﬁ'{ ON Built-in R5485 (default) RS485 -

_ﬁ;(\: OFF External interface

_ﬁ{ cards atJ13
_ﬁzlc S0 PG card

RS485 +

—#‘lc porl
3]
J13 52 PT100 connectionl
51 for motor monitoring
Communication GND
card port
3 +24V
2 PLC
;4 1 .COM

2-3 shorted: drain connection (default)
1-2 shorted: source connection

The PLC terminal can DA1

A
Analog output DA1
either be connected to E V] DAT:0- 10V DC s Joup

+24V or COM via the PLC

jumper, or, with the DAT:0-20mA DC
jumper removed, to the

corresponding pole of an

| external source (19-29V).| pap

In this case, Dland SPx
| are galvanically isolated. I V] DA2:0-10VDC  DA2
| ] DA2:0-20mA DC

(default)

Please note:
All connections with the
same labeling are
connected internally.

Potentiometer:
2kQ /2w

Al V] 0to +10V DC (default)

5 1] 0to20mAvia 5000 }-Q
= PE connection '}Q

10V AR 1
V] 0to+10vVDC
1 ] 0to 20mA via 5000 (default)

Output signal 1
-—

Output signal 2
o —

Potentiometer:

2kQ /2w
Output signal 3
5A/250V AC
= PE connection 3
NC
. oE 2:I N 1A/30V DC
om 1]
+10V oM
Potentiometer: I A3 Interference suppression/ground Output signal 4
5kQ/2W reference for COM and GND 5A/250V AC
o GND I 762 4, 14/30v DC
y PE
(external) < PEconnection GND o  J

Rysunek 1-1 Schemat potgczen obwodu gtéwnego i obwodu sterowania

v1.29 2



Skrécona instrukcja obstugi ST500

Okablowanie i zaciski

1.2 Zaciski obwodu gtéwnego

Terminal Nazwa Opis
R/L1/P Zaciski do podtgczenia zasilania przetwornicy czestotliwosci. W przypadku
modeli jednofazowych $ruba zacisku S pozostaje niezamontowana; dwa po-
S/L2 zostate zaciski R i T muszg by¢ uzywane do podtgczenia fazy i przewodu
Zaciski wejsciowe
neutralnego. Ze wzgledu na symetrig prostownika wejsciowego, nie ma zna-
TIL3N czenia, ktéra z dwoch lub trzech linii zasilajgcych jest podtgczona do ktérego
zacisku.
P Zaciski reaktora DC Aby zainstalowa¢ dtawik obwodu posredniego, nalezy usungé mostek mig-
+ (od 4kW G1/5.5kW G3) [dzy Pi+.
Zaciski rezystora hamowa-
+
RB nia Do instalacji rezystora hamowania.
(do 22kW G3)
+ Zaciski obwodu posred-
Do podtgczania zespotu hamulcowego.
- niego
urm
Zaciski wyjsciowe do podtgczenia silnika tréjfazowego.
VIT2 Zaciski wyjsciowe
A Nie wolno podtacza¢ silnikow jednofazowych!
WIT3
E Terminal PE Zaciski przytgczeniowe PE (przewod ochronny).

1.3 Zaciski obwodu sterowania

Kategoria | Terminal Nazwa Opis
Zrédio napiecia +10 V DC
-y Zrédio napigcia +10V o maksymalnym pradzie wyjsciowym 10
+ . .
GND Zworka GND: Thumik mA. Zwykle uzywane jako zrédto dla potencjometru. Catkowity
zakioeen wzgledem zakres rezystancji powinien wynosi¢ od 1 kQ do 5 kQ.
uziemienia ochronnego PE
Zrédio napigcia +24 V DC,
o izolowane galwanicznie Zrodio napiecia +24 V o maksymalnym pradzie wyjsciowym
Zasilanie +24V 200 mA. Moze by¢ uzywane do zasilania zewngtrznych czujni-
COM Zworka COM: Thumik za- kéw (podtgcz COM i GND, izolacja galwaniczna nie jest wyma-
kidcen wzgledem uziemie- gana) lub cyfrowych terminali wejsciowych.
nia ochronnego PE
Zacisk wejsciowy dla
W przypadku korzystania z zewnetrznego Zrédta napigcia na-
PLC zewnetrznego zrodta na-
o lezy usungé zworke PLC. Biegun zrédta, z/do ktérego ma pty-
piecia
v1.29 3



Skrécona instrukcja obstugi ST500

Okablowanie i zaciski

9Vdo30V

dla wej$¢ cyfrowych

na¢ prad przez transoptory w stanie aktywnym, musi by¢ pod-
taczony do zacisku PLC; odpowiednio, wejscia musza by¢ pod-

taczone do drugiego bieguna zrédta w stanie aktywnym.

Zakres napiecia wej$ciowego: 0 V do 10 V DC lub 0 mA do 20

Al1 GND Wejscie analogowe Al1
mA DC. Mozna przetgcza¢ za pomocg zworki Al1 lub Al2 na
Wejscie ptycie sterowania.
analogowe | AI2GND | Wejscie analogowe Al2 | mpedancja wejéciowa: 22 kQ (0 V do 10 V); 500 Q (0 mA do
20 mA).
AI3 GND Wejscie analogowe Al3 Zakres napigcia wejsciowego: -10 V do +10 V DC.
DI1 Wejscie cyfrowe DI1
DI2 Weiscie cyfrowe DI2 Styki jako transoptory kompatybilne z wejsciem bipolarnym (tj.
moga pracowac w obu kierunkach pradu).
DI3 Wejscie cyfrowe DI3
Impedancja wejéciowa: >1,65kQ (DI5) / >3,3kQ (wszystkie po-
Dl4 Wejscie cyfrowe DI4 .
zostate DI), antyréwnolegta dioda Zenera.
Wejscie DI5 Wejscie cyfrowe DI5
Zakres napigcia: 19,2 V do 28,8 V DC. Ustawienie napigcia DI1
cyfrowe DI6 Wejsci DI
ejscie cyfrowe do DI8 za pomoca zworki PLC, usun zworke dla zewnetrznego
DI7 Wejscie cyfrowe DI7 Zrodta.
DI8 Wejscie cyfrowe DI8
DI Cyfrowe wejscie impul- DI5 moze by¢ réwniez uzywany jako wejécie impulsowe.
sowe Maks. Czestotliwos¢ wejsciowa: 100 kHz.
Wybér sygnatu wyjsciowego od 0 V do 10 V lub od 0 mA do 20
DA1 GND | Wyjscie analogowe DA1
Wyjscie mA za pomocg zworki DA1.
analogowe Wybér sygnatu wyjsciowego od 0 V do 10 V lub od 0 mA do 20
DA2 GND | Wyjécie analogowe DA2
mA za pomocg zworki DA2.
SPA COM Wyjscie cyfrowe 1 Izolacja opto-ztgcza, bipolarne wyjscie typu otwarty kolektor;
Zakres napigcia wyjsciowego: 0 V do 24 V;
Wyjscie SPB COM Wyjscie cyfrowe 2 Zakres pradu wyjsciowego: 0 mA do 50 mA
cyfrowe Za pomocyg parametru funkcji F2.00, SPB mozna réwniez
SPB COM Wyjscie impulsowe skonfigurowa¢ jako wyjscie impulsowe. Maksymalna czestotli-
wos$¢ wyjsciowa wynosi 100 kHz.
TA1/2 Maksymalna przetgczana moc:
Styk normalnie otwarty
Wyjscie TC1/2 250 V AC zestyk rozwierny 3 A, zestyk zwierny 5 A, cosc = 0,4
przekazni- 30V DC 1A
kowe _-::2:2 Styk normalnie zamkniety | Przekaznik z zestykiem rozwiernym 2 dostepny tylko do wersji

V1.05
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Skrécona instrukcja obstugi ST500

Okablowanie i zaciski

Czujnik S1
temperatury S2 PT100/PT1000/PTC Podtgczenie czujnika temperatury silnika.
silnika GND
26-stykowe ztgcze dla karty interfejsu: CANbus lub Profibus-
J13 Karta interfejsu
DP
Interfejsy J10 Interfejs PG 12-stykowe ztgcze dla enkodera potozenia
485+
485 Interfejs RS485 Interfejs RS485/Modbus; bezpotencjatowy do GND

1.4 Lista zworek i przetagcznikéw

DA1 | Wyjscie analogowe DA1: V I:
0 mAdo
DA2 | Wyjscie analogowe DA2: | 20 mA
Al1 | Wejscie analogowe Al1: V V-
0Vdo
Al2 | Wejscie analogowe Al2: | 10V

Potencjat odniesienia DI1 do DI8
PLC COM (wysoki aktywny) / 24 V (niski aktywny)

Otwarte: zewnetrzne zasilanie przez zacisk PLC

Ttumienie zaktdcen/odniesienie masy dla COM/GND
Zworka GND, zworka COM:

NC otwarty/element PE RC do uziemienia ochronnego

GND
COM

485 | Zakonczenie RS485 500 Q ON/OFF

J23 | Interfejs: ON = wewnetrzny RS485 / OFF = zewnetrzna karta Profibus/CANbus/...

EMC | (od 15 kW) Laczy punkt gwiazdowy filtra C3 z PE: ON/OFF

VDR

(od 45 kW) Podtacz punkt gwiazdowy warystoréow do PE: ON/OFF
Ponizej 45 kW sg one potaczone w tréjkat i nie sa podtgczone do PE.

Uwaga: Podkreslenie = ustawienie domysine
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Skrécona instrukcja obstugi ST500

Klawiatura

2 Klawiatura

2.1 Wskazniki LED

I

Rysunek 2-1 Klawiatura

LED

Nazwa / Opis

Dioda LED stanu

RUN

Wyswietlacz stanu pracy silnika
ON: przetwornica czestotliwosci pracuje.

OFF: przetwornica czestotliwosci znajduje sig w trybie gotowosci.

LOKALNY/
ZDALNY

Wyswietlanie zrédta sterowania
ON: przetwornica czestotliwosci jest sterowana za pomocg zaciskow.
OFF: przetwornica czegstotliwo$ci jest sterowana za pomocg panelu sterowania.

MIGANIE: przetwornica czgstotliwosci jest sterowana zdalnie (RS485, CAN itp.).

FWD/REV

Wyswietlanie kierunku obrotow
ON: Kierunek obrotéw jest do przodu.

OFF: Kierunek obrotéw jest wsteczny.

TUNE/TC

Automatyczne wykrywanie / wyswietlanie btedéw
ON: Kontrola momentu obrotowego aktywna
Wolne miganie: Aktywny tryb automatycznego wykrywania

Szybkie miganie: Falownik jest w stanie btedu

Wskaznik kombinacji

jednostek

HzAV

Hz Jednostka czestotliwosci

A Biezaca jednostka

\% Jednostka napigcia

OBR Jednostka predkosci

% Procent
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Skrécona instrukcja obstugi ST500

Klawiatura

2.2 Przyciski klawiatury

Znak Nazwa Funkcja
Ustawienie * Wywotanie menu parametryzacji
* parametrow/ e Zamknij menu parametryzacji

przycisk ESC

e Anulowanie wprowadzania parametréw bez zapisywania

Przycisk SHIFT

e Wybor funkcji specjalnych podczas pracy
e Przetgczanie wyswietlanych parametréow stanu
e Wybierz kropke dziesietng podczas wybierania parametréw funkcji lub

wprowadzania parametréow funkcji

Przycisk UP

Zwiekszenie numeru parametru lub funkcji, zdefiniowanego przez parametr
F6.18.

Przycisk DOWN

Zmniejszenie numeru parametru lub funkcji, zdefiniowanego przez parametr

F6.19.

Przycisk RUN

Rozpoczecie pracy (jesli urzadzenie jest w trybie sterowania za pomoca kla-

wiatury)

Przycisk STOP/RESET

Zatrzymuje silnik podczas pracy i resetuje stan btedu. Jesli sterowanie z kla-

wiatury nie jest aktywne, funkcja zalezy od ustawienia w F6.00.

Przycisk ENTER

e Potwierdz ustawienia

« Nawigacja w menu parametrow

Przycisk
wielofunkcyjny QUICK

Funkcja tego przycisku jest okreslona przez ustawienie kodu funkcji F6.21.

Enkoder obrotowy na

klawiaturze

Umozliwia wybdr i zmiane wartosci parametréw w trybie parametryzacji i moze

byé uzywany do sterowania czgstotliwoscig podczas pracy.
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Skrécona instrukcja obstugi ST500

Szybki start

3 Szybki start

Upewnij sig, ze moc silnika odpowiada mocy VFD.

Upewnij sie, ze wszystkie zaciski zostaty prawidtowo podtgczone.

3.1 Schemat uruchamiania

Enter motor parameters.
(b0.00 to b0.05)

Vector control without
pulse generator/position encoder

Select control mode of
frequency inverter
(FO00)

2 | Vif control

Vector control with
pulse generator/position encoder

Configure acceleration &
braking time (FO.13 & F0.14)

Configure motor parameters
Not strity necessary due to default VI settings,but
ecommended for he moror retetion ncion

(6000 to b0.04)

!

Automatic calibration of

motor parameters (60.27)

Select command source for the
frequency inverter (FO.11)

-
Motor paameers

b0.00: Mtor type :

0: Allcommon asyndronous notars

1: Asynchonous notor specificay for |
fequerty inverters |

2: Permananty excited synchonous |
motor (see also: b0.27)

b0.01: Mtor rated power [MV] |

b0.02: Mtor rated voltage [V] |

b0.03: Mtor rated curent [A] |

50.04: Mitor rated fequercy [Hz]

5005 Mitor rated speed [RPM] }

b0.28: Enoder tye, ifavailable
L

Configure motor & encoder
parameters (0,00 to b0.05, b0.28, etc)

Configure acceleration &
braking time (FO.13 & FO.14)

Automatic calibration of

i

Select frequency control source
(FO03, F0.04, F0.07)

'

N

|
|
|
|
N |

Select start-up mode (F3.00)

AN

!

Configure acceleration &
braking time (F0.13 & F0.14)

|

Select stop mode (F307)

|

|
|
|
|
|
|
\
|
|
|
|
|
|
|
|

Start the motor and observe its
operating behavior. If it behaves
abnormally, please refer to chapter
“Troubleshooting.

l

Working as intended?

motor parameters (60.27)

77777777777 B
Command source of frequency inverter |
(tart, stop, FWDIREV, reset etc) |

Terminals 3082 !

H
0-Control pancl 2 Comm interface

1

4: al three sources accepted |

Frequency control source: '
When configuring, the inverter skips |
the value set in the other parameter! |
Main freq, FO.03=/ Add. freq FO.04= |
0/1: Control panel withwithout saving |
2AN1 3:A2
4 Control panel rotary encoder !
S: High frequency puise DIS (F1.04=30) |
6: Multi-speed operation |
7: Simple PLC program |
8: PID controller 9: Comm. interface |
|
|
|
|

Switching main / add. frequency:
F0.07=02 Switch via DI, funktion 18;
eg DI3: F102=18; DI3 open: F0.03,
DI3 closed: F0.04

Startup mode  F3.00= I
0: Direct start-up |
Starts with the set starting frequency, |
after DC braking if necessary. |
1: Speed equalization |
Measures the current speed and uses
this as its starting frequency. I

2 Asynch. motor pre-excited start |
.

Stop mode I

0: Active stop |
Active braking with set braking |
ramp time |

1:Free stop |
Motor output s released, motor
coasts to a stop uninfluenced I

Rysunek 3-1 Schemat blokowy uruchomienia
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Skrécona instrukcja obstugi ST500

Parametry funkcji

4 Parametry funkcji

Ponizej opisano w skrécie tylko kilka najcze$ciej uzywanych parametréw funkcji i ich typowe wartoéci. Petna lista para-

metréw funkcji znajduje si¢ w petnej instrukcji obstugi.

Kolumna oznaczona "Mod." odnosi si¢ do tego, czy parametry sg modyfikowalne, tj. mogg by¢ recznie dostosowywane

przez uzytkownika.

Uzywane beda nastepujace symbole:

*

Ten parametr nie moze by¢ modyfikowany podczas pracy.

Ten parametr jest cze$cig rzeczywistych danych testowych i dlatego nie moze byé modyfikowany.

Ten parametr mozna modyfikowa¢ zaréwno podczas pracy, jak i w trybie gotowosci;

Parametr fabryczny, niemodyfikowalny

Kod

Oznaczenie

Zakres ustawien

Domysiny

Mod.

F0.00

Sterowanie silnikiem

0: Sterowanie wektorowe bez PG
1: Sterowanie wektorowe za pomocg generatora
impulséw / enkodera obrotowego

2: Sterowanie U/f

F0.01

Docelowa czestotliwos¢

0,00 Hz do F0.19 (czestotliwo$¢ maksymalna)

50,00 Hz

F0.03

Zrédto kontroli czestotliwosci

0: Klawiatura (F0.01) bez zapisywania po wytgcze-
niu zasilania

1: Klawiatura (F0.01), zapisywanie po wytgczeniu
zasilania

2: Al

3:AI2

4: Enkoder obrotowy na panelu sterowania

5: Impuls o wysokiej czestotliwosci

6: Praca z wieloma predko$ciami

7: Prosty program PLC

8: Regulacja PID

9: Specyfikacja za pomocg pilota zdalnego stero-
wania

10: AI3

FO.11

Zrédio polecen

0: Klawiatura (dioda LED wytgczona)

1: Zaciski (dioda LED wigczona)

2: Interfejs komunikacyjny (dioda LED miga)
3: Klawiatura + interfejs komunikacyjny

4: Klawiatura + zaciski + interfejs komunikacyjny
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Skrécona instrukcja obstugi ST500

Parametry funkcji

Zalezy od
F0.13 Czas przyspieszenia 1 0,00 s do 6500,00 s
modelu
0,00 s do 6500,00 s Zalezy od
F0.14 Czas hamowania 1
Ustawienia domysine zalezag od wyjscia. modelu
Maksymalna czestotliwo$¢
F0.19 . 50,00 Hz do 3200,0 Hz 50,00 Hz
wyjsciowa
F0.21 Gorny limit czestotliwos¢ F0.23 do F0.19 50,00 Hz
F0.23 Dolny limit czestotliwo$¢ 0,00 Hz do F0.21 0,00 Hz
0: Domysinie (do przodu)
F0.24 Kierunek obrotéw silnika 0
1: Wstecz (do tytu)
F1.00 Funkgja DI1 0 do 51 (petna lista znajduje sie w petnej instrukgji 1
obstugi; ponizej podano przyktady).
F1.01 Funkcja DI2 2
0: Brak funkgji
F1.02 Funkcja DI3 1: Operacja Forward 8
2: Dziatanie wstecz
F1.03 Funkcja D14 9
3: Trojprzewodowa kontrola dziatania
F1.04 Funkcja DI5 4: Bieg do przodu (FJOG) 12
5: Bieg wsteczny (RJOG)
F1.05 Funkcja DI6 6: Zwigkszenie czestotliwosci (UP) 3
F1.06 Funkcja DI7 7: Zmniejsz czestotliwos¢ (DOWN) 14
8: Free Stop
F1.07 Funkdja DI8 9: Resetowanie stanu btedu (RESET) 15
10: Wstrzymanie dziatania
0: Wyjscie impulsowe (F2.06)
F2.00 Funkcja wyjscia SPB 0
1: Wyjécie przetgczajace (F2.01)
F2.01 Funkcja wyjscia SPB 0 do 40 (petna lista znajduje sie w petnej instrukcji 0
(jesli F2.00=1) obstugi; ponizej podano przyktady).
Funkcja wyjécia 0: Brak funkdji
F2.02 | przekaznikowego 1 (TA1, TB1, 1: Falownik pracuje 2
Tc1) 2: Sygnat bledu
3: Osiagniety limit czestotliwosci FDT1
F2.04 Funkcja wyjscia SPA 1
4: Osiggnieta czestotliwo$¢ docelowa
s Funkcja wyjécia 5: Falownik pracuje z czestotliwos$cig OHz, ale nie 1
7| przekaznikowego 2 (TA2, TC2) |1estzatrzymany
Funkcja wyjscia impulsowego 0 do 17 (petna lista znajduje sie w petnej instrukcji
F2.06 SPB (jesli F2.00=0) obstugi; ponizej podano przyktady). 0
v1.29 10



Skrécona instrukcja obstugi ST500

Parametry funkcji

0: Rzeczywista czestotliwos¢
F2.07 Funkeja wyjécia DA1 1: Czestotliwosé docelowa 2
2: Prad wyjsciowy
3: Moment obrotowy
F2.08 Funkcja wyj$cia DA2 4: Moc wyj$ciowa 13
5: Napigcie wyjsciowe
0: Bezposrednie uruchomienie
1: Rozruch monitorowany obrotami, wyréwnanie
F3.00 Tryb uruchamiania predkosci 0
2: Wstepnie wzbudzony rozruch silnika asynchro-
nicznego
F3.02 | Warto$¢ wyréwnania predkosci | 1 do 100 20
0: Aktywne zatrzymanie
F3.07 Tryb zatrzymania 0
1: Darmowy przystanek
Czestotliwo$¢ hamowania
F3.08 0,00 Hz do F0.19 0,00 Hz
pradem statym
Czas oczekiwania na
F3.09 0,0 sdo 100,0 s 0,0s
hamulec DC
Prad wyjsciowy z funkcj
F3.10 acw Y 1 0 % do 100 % 0%
hamowania prgdem statym
Czas trwania funkcji
F3.11 | hamowania pradem statym do | 0,0 s do 100,0 s 00s
zatrzymania
Zwigkszenie momentu 0,0 % (automatycznie)
F4.01 0,0 %
obrotowego 0,1 % do 30,0 % (recznie)
F4.09 Odszkodowanie za poslizg 0% do 200,0% 0,0 %
F4.11 Ttumienie oscylacji 0do 100 0
Dolny komponent
F5.00 1do 100 30
proporcjonalny G1
F5.01 Dolny czas catkowania T1 0,01 sdo 10,00 s 0,50 s
Nizsza czestotliwosé
F5.02 0,00 Hz do F5.05 5,00 Hz
przetgczania 1
Gorny sktadnik
F5.03 0do 100 20
proporcjonalny G2
F5.04 Gorny czas catkowania T2 0,01 sdo 10,00 s 1,00 s
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Gorna czestotliwose
F5.05 F5.02 do F0.19 10,00 Hz
przetaczania 2
0: Aktywny
F5.06 Integralny komponent 0
1: Nieaktywny
F5.09 Wzmocnienie réznicowe 50 % do 200 % 150 %
F6.06 Temperatura IGBT 0°C do 100°C -
F6.07 Catkowity czas dziatania 0 hdo 65535 h -
Catkowity czas
F6.08 0 h do 65535 h -
wigczenia zasilania
F6.09 Catkowity pobdr mocy 0 kWh do 65535 kWh -
Cyfra jeden: MODBUS
Cyfra dziesiagtek: Profibus-DP
F9.00 Szybkos$¢ transmisji Cyfra setek: Zarezerwowane 6005
Cyfra tysiecy: CANIlink
0do 9, tj. 300 BPS do 115200 BPS
0: (8-N-2)
1: (8-E-1)
F9.01 Format danych 0
2: (8-0-1)
3: (8-N-1)
F9.02 Adres falownika 1 do 247, 0 dla master 1
0: Kontrola predkosci
FA.00 Tryb sterowania 0
1: Kontrola momentu obrotowego
0: Klawiatura (FA.02)
1: A1
2: Al2
3 3: Enkoder obrotowy na panelu sterowania
Zrodio ustawienia momentu
FA.01 4: Impuls 0
obrotowego
5: Interfejs komunikacyjny
6: MIN (Al1, Al2)
7: MAX (Al1, Al2)
8: Al3
Ustawienie wartosci
FA.02 -200,0 % do 200,0 % 150,0 %
momentu obrotowego
Czas przyspieszenia
FA.03 sterowania momentem 0,00 s do 650,00 s 0,00s
obrotowym
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FA.04

Kontrola momentu obrotowego

czas hamowania

0,00 s do 650,00 s

0,00s

FA.07

Czas filtra momentu

obrotowego

0,00 s do 10,00 s

0,00s

b0.00

Typ silnika

0: Wszystkie typowe trojfazowe silniki asynchro-
niczne

1: Troéjfazowy silnik asynchroniczny specjalnie do
przetwornic czestotliwosci

2: Silnik synchroniczny wzbudzany trwale (wyma-
gane b0.27 do b0.28)

b0.01

Moc znamionowa silnika

0,1 kW do 1000,0 kW

b0.02

Napigcie znamionowe silnika

1V do 2000 V

b0.03

Prad znamionowy silnika

0,01 Ado 655,35 A/ 6553,5 A

b0.04

Czestotliwo$¢ znamionowa silnika

0,01 Hz do F0.19

b0.05

Predko$¢ znamionowa silnika

1 OBR do 36000 OBR

Zalezy od

modelu

v0.00

Inicjalizacja parametrow

0: Brak funkgji

1: Reset do ustawien fabrycznych (bez parame-
tréw silnika)

2: Usuwanie danych runtime

3: Reset do ustawien fabrycznych (w tym parame-
tréw silnika)

4: Zapisz biezgcy zestaw parametrow

501: Przywrd¢ parametry kopii zapasowej uzyt-
kownika

10: Kasowanie pamieci panelu sterowania

11: Przestanie biezgcego zestawu parametréw do
lokalizacji 1 pamieci panelu sterowania

12: Przestanie biezacego zestawu parametréow do
lokalizacji 2 pamieci panelu sterowania

21: Pobieranie zestawu parametréw z lokalizacji 1
pamieci panelu sterowania

22: Pobieranie zestawu parametréw z lokalizacji 2

pamieci panelu sterowania

y0.01

Hasto uzytkownika

0 do 65535
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5 Rozwigzywanie problemoéw

ID btedu Typ biedu Mozliwe przyczyny Rozwigzania
Zwarcie na wyjsciu Sprawdz okablowanie.
Zbyt dtugie kable Zainstalowac filtr silnika lub reaktor silnika.
Sprawdz wentylator falownika i przestrze-
Przegrzanie ) . .
c o Ochrona jednostki gaj wymiaréw montazowych.
T,
falownika Btad okablowania Sprawdz okablowanie.
Usterka jednostki sterujgcej
Skontaktuj sie z zespotem pomocy tech-
Uszkodzony wyswietlacz kontrolny
nicznej.
Uszkodzony modut IGBT
Zbyt krétka rampa startowa Wydtuzenie czasu rampy startowe;j.
Reczne zwigkszanie momentu obroto- | Zmniejszy¢ wzrost momentu obrotowego i
wego lub V/f nie jest odpowiednie wyregulowac¢ krzywg charakterystyki V/f.
Dostosuj parametry napigcia silnika do sil-
Zbyt niskie napiecie silnika
nika.
Zwarcie w silniku Sprawdz okablowanie.
Brak parametréw silnika w sterowaniu
Prad Wprowadz i skalibruj parametry silnika.
wektorowym
Err02 przetezeniowy
T, i i Sci
Aktywacja pomiaru predkosci lub zatrzyma-
podezas Silnik w ruchu jeszcze przed startem o
przyspieszania nie silnika.
Nagty wzrost obcigzenia silnika Unikaj nagtych zmian obcigzenia.
Zbyt niska moc znamionowa falownika Wybierz wigkszy falownik.
» Dezaktywacja zwigkszenia momentu ob-
Automatyczne zwigkszanie momentu ob- | rotowego (F4.01).
rotowego prébuje zmusi¢ silnik do ruchu, | o Zwigksz czestotliwosé poczatkowa.
ale czestotliwosc jest zbyt niska dla silnika | o gkalibruj silnik i pracuj w trybie wektoro-
wym.
Zwarcie na wyjsciu falownika Sprawdz kabel zasilajgcy silnik.
Brak parametréw silnika w sterowaniu
Prad Woprowadz i skalibruj parametry silnika.
3 wektorowym
przetezeniowy
Err.03 Zbyt krotki czas hamowania Wydtuzenie czasu hamowania.
podczas
hamowania Zbyt wysoka czestotliwo$¢ hamowania DC| Zmniejszenie F3.08.

Zbyt niskie napigcie silnika

Dostosuj parametry napiecia silnika do sil-

nika.
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Nagty wzrost obcigzenia silnika

Unikaj nagtych zmian obcigzenia.

Brak zespotu hamulca / rezystora hamulca

Zainstaluj zespét hamulca / rezystor ha-

mulca.

Zwarcie na wyjsciu falownika

Sprawdz kabel zasilajgcy silnik.

Brak parametréw silnika w sterowaniu

Woprowadzanie i kalibracja parametréw sil-

Prad wektorowym nika
Err.04 | przetezeniowy przy Dostosowanie parametréw napiecia silnika
Zbyt niskie napigcie silnika
statej predkosci do silnika
Nagty wzrost obcigzenia silnika Unikaj nagtych zmian obcigzenia.
Zbyt niska moc znamionowa falownika Wybierz wigkszy falownik.
Zbyt wysokie napigcie wejsciowe Sprawdz napigcie sieciowe.
Przepigcie
Zewnetrzny moment obrotowy przyspie-
Err.05 podczas Usun zewnetrzny moment obrotowy.
sza silnik
przyspieszania
Zbyt krétka rampa startowa Zwigkszy¢ czas rampy.
Zbyt wysokie napiecie wejsciowe Sprawdz napiecie sieciowe.
Zewnetrzny moment obrotowy przyspie- | Usun zewnetrzny moment obrotowy lub za-
P .
reepigele sza silnik instaluj zespot hamulca / rezystor hamulca.
Err.06 podczas
hamowania Zbyt krotka rampa zatrzymania Zwigksz czas rampy zatrzymania.
Zainstaluj zespo6t hamulca / rezystor ha-
Brak zespotu hamulca / rezystora hamulca
mulca.
Zewnetrzny moment obrotowy przyspie- | Usun zewngtrzny moment obrotowy lub za-
Err.07 Przepiecie przy sza silnik instaluj zespot hamulca / rezystor hamulca.
statej predkosci
Zbyt wysokie napigcie wejsciowe Sprawdz napigcie sieciowe.
Erro8 Btad napigcia Napiecie wejsciowe na zaciskach nie mie- | Dostosowanie napiecia wejéciowego do
T,
sterujgcego $ci sie w okreslonym zakresie okreslonego zakresu.
Potwierdzenie btedu (np. w przypadku ze-
Tymczasowa utrata napigcia wejsciowego
wnetrznego wytgczenia zasilania)
Napigcie wejsciowe nie miesci sie w za-
Sprawdz napiecie sieciowe.
kresie falownika
Err.09 Podnapiecie Nieprawidtowe napigcie obwodu posred-
niego
Prostownik nie dziata prawidtowo Skontakiu si z zespotem pomocy tech-
nicznej.
Obwaod wyjsciowy nie dziata prawidtowo
Obwad sterujgcy nie dziata prawidtowo
Err.10 Zbyt niska moc falownika Wybierz wiekszy falownik.
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Przecigzenie Zbyt duze obcigzenie silnika lub zabloko- | Zmniejsz obcigzenie i sprawdz silnik pod
falownika wany silnik katem uszkodzer mechanicznych.
Zbyt niskie napigcie sieciowe, powodu-
Sprawdz napiecie sieciowe.
jace ostabienie sieci
Przecigzenie Nieprawidtowy parametr ochrony silnika
Err.11 Sprawdz parametr F8.03.
silnika (F8.03)
Zbyt duze obcigzenie silnika lub zabloko- | Zmniejsz obcigzenie i sprawdz silnik pod
wany silnik katem uszkodzen mechanicznych.
Strata Zanik napigcia sieciowego Zmniejszenie obcigzenia sieci.
fazyl/. tria f: . . ) . .
azylasymetriatazy | opwod wejsciowy nie dziata prawidtowo | Skontaktuj sie z zespolem pomocy tech-
na wejsciu . .
Err12 Obwdd sterujacy nie dziata prawidtowo nicznej.
’ (mozliwe tylko dla
modeli o mocy 18 . . .. B . . -
Zbyt niska jako$¢ napiecia sieciowego Zainstalowac reaktor liniowy.
kW i wiekszej)
Sprawdz kabel zasilajgcy silnik i potgczenie
Kabel zasilajgcy silnik nie jest w porzadku
z listwg zaciskowg silnika.
Strata fazy na Na wyjsciu nie ma symetrycznego obcig- » ) L
Err.13 L Sprawdz izolacje uzwojen silnika.
wyjsciu zenia
Obwad wyjsciowy nie dziata prawidiowo | Skontaktuj sie z zespotem pomocy tech-
Modut IGBT nie dziata prawidtowo nicznej.
Zakryta wentylacja Zapewni¢ wystarczajacy doptyw powietrza.
Przegrzanie Uszkodzony wentylator chtodzgcy Wymien wentylator chtodzacy.
Err.14 modutu IGBT Zbyt wysoka temperatura otoczenia Obniz temperature.
owyzej 80°C .
(powyzej )| Uszkodzony termistor Skontaktuj si¢ z zespolem pomocy tech-
Uszkodzony modut IGBT nicznej.
Btad
Ermis spowodowany Zewnetrzny sygnat btedu aktywny na zaci- | Potwierdzenie (zresetowanie) sygnatu
.
akcesoriami skach DI (funkcja 11 lub 33) btedu.
zewnetrznymi
Przerwana linia komunikacyjna Sprawdz kabel.
Prawidtowo wybierz typ karty komunikacyj-
Parametr F9.07 jest nieprawidtowy )
nej.
Err.16 | Blgd komunikacji | |nne parametry z F9 dla konfiguragji ko-
Sprawdz parametry.
munikacji nie sg prawidiowe
Podtaczony komputer wysyta nieprawi- Sprawdz ustawienia i okablowanie kompu-
diowe dane tera.
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Blad Utrata fazy / asymetria fazy na wejsciu
) Skontaktuj sie z zespotem pomocy tech-
Err.17 przetacznika Uszkodzone styki w obwodzie wejécio- | =
o nicznej.
zasilania wym lub wyjsciowym
Btad pomiaru Skontaktuj sie z zespotem pomocy tech-
Err.18 Uszkodzony czujnik pradu
pradu niczne;j.
Blad podczas Woprowadzone parametry silnika nie sg | e Popraw parametry.
Err.19 kalibragji zgodne z tabliczkg znamionowg * Sprawdz pozycje przecinka.
parametrow silnika | | imit czasu pomiaru Sprawdz potaczenie z silnikiem.
Skontaktuj sie z zespotem pomocy tech-
Uszkodzony enkoder
nicznej.
Uszkodzona karta kodera Wymien karte kodera.
Btad karty kodera
Karta enkodera nie jest kompatybilna z
Erm20 | (sygnat enkodera Zamoéw kompatybilng karte.
enkoderem
diuzszy niz b0.34)
Nieprawidtowe parametry enkodera Sprawdz ustawienia parametrow.
Uszkodzone potaczenie miedzy kartg en-
Sprawdz potaczenie.
kodera a enkoderem
Btad
Skontaktuj sie z zespotem pomocy tech-
Err.21 odczytu/zapisu | Uszkodzona pamie¢ EEPROM . )
nicznej.
EEPROM
Przepigcie Wyeliminuj przepiecie.
Err.22 Btad sprzetowy
Prad przetezeniowy Wyeliminowaé przetgzenie.
Err.23 Zwarcie do ziemi | Zwarcie w silniku Wymien kabel lub silnik.
Osiggnieto limit Osiagni N L
siggnieto skonfigurowany limit czasu | Zwiekszenie limitu czasu.
Err.26 czasu pracy it e akt
pracy (monitorowanie aktywne) o Zresetuj czasy pracy za pomoca y0.00.
(F7.21)
Err27 Btad Cyfrowy zacisk wejsciowy z aktywnag Potwierdzenie (zresetowanie) sygnatu
.
niestandardowy 1 | funkcjg 44 btedu.
Err2s Btad Cyfrowy zacisk wejsciowy z aktywng Potwierdzenie (zresetowanie) sygnatu
T,
niestandardowy 2 | funkcjg 45 btedu.
Osiagnieto limit Osiagni N o
siggnieto skonfigurowany limit czasu |, Zwiekszenie limitu czasu.
Err.29 czasu wigczenia " . . ie ak
wigczenia (monitorowanie aktywne) « Zresetuj czasy pracy za pomocg y0.00.
zasilania (F7.20)
Prad spada ponizej wartosci F8.31 na
Err.30 Utrata obcigzenia Sprawdz parametry F8.31 i F8.32.
czas ustawiony w F8.32.
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Utrata sygnatu Sygnat sprzezenia zwrotnego PID nie
Sprawdz sygnat sprzezenia zwrotnego
sprzezenia przekracza wartosci E2.11 bez przerwy
Err.31 PID i okablowanie lub wyreguluj
zwrotnego PID przez czas diuzszy niz czas wykrywania
E2.11/E2.12.
podczas pracy skonfigurowany w E2.12.
Zbyt duze obcigzenie silnika lub zabloko- | Zmniejsz obcigzenie i sprawdz silnik pod
Przekroczony . . .
Err.40 wany silnik katem uszkodzer mechanicznych.
limit pradu
Zbyt niska moc falownika Wybierz wiekszy falownik.
Przetgczanie
Err.41 silnika podczas Przetgczenie na inny silnik podczas pracy | Zatrzymac silnik i powtorzy¢ przetgczanie.
pracy
Nieprawidiowe ustawienia parametrow
F8.15/F8.16
Zbyt duze Dostosuj parametry.
Ustawienia karty enkodera sg nieprawi-
Err.42 odchylenie
diowe
predkosci
Kalibracja parametréw silnika nie powiodta
Powtérz kalibracje.
sie
Kalibracja parametréw silnika nie powiodta
Powtorz kalibracje.
sie
Ermds Zbyt wysoka Ustawienia karty enkodera sg nieprawi-
T,
predkos¢ silnika | diowe
Dostosuj parametry.
Ustawienia parametréw F8.13/F8.14 nie
sg prawidtowe
Nieprawidtowe potgczenie z czujnikiem
Sprawdz czujnik i kabel.
Przegrzanie silnika | temperatury
Err.45 »
(powyzej F8.34) Dostosuj czestotliwo$é nosng (parametr
Zbyt wysoka temperatura silnika
F0.18) lub popraw chtodzenie silnika.
Odchylenie migdzy rzeczywistymi a wpro-
Btad podczas
Err.51 wadzonymi parametrami silnika jest zbyt | Sprawdz parametry silnika.
inicjalizacji pozycji
duze.
Stabe potgczenie miedzy falownikiem a
CoF Btad komunikacji Sprawdz kabel i jednostke sterujaca.
jednostka sterujgca
Nie dotyczy, * Wprowadz hasto.
LoC Falownik jest chroniony hastem
patrz y0.01 e Usun hasto.
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Dodatek A Dane dotyczace efektywnosci energetycznej

Straty wtasciwe
Znamio- Znamio- Straty wzgledne [%] )
Prad i . Straty | dla falownika
nowa nowa |PL.CDM (% J; % pradu g §
znamio- n Klasa| bez- |referencyinego
Model moc wyj- moc po- y y) W o
nowy . . . . IE y IE1 przy
$ciowa zorna znamionowej mocy pozornej falownika Sr,equ
[A] sci [w] | (90;100) [%]
[kw] [kVA]
(0;25) | (0;50) | (0;100) | (50;25) | (50;50) | (50;100) | (90;50) | (90;100) Dla IE2: <75%
ST500 OR7G2 0,75 4 1,5 3,7 3.8 4,6 37 3,9 4,8 4,2 52 IE2 3 47,2
ST500 1R5G2 15 7 3 2,8 2,9 3,5 2,8 29 3,8 3,1 4,0 IE2 3 49,1
ST500 2R2G2 22 10 4 24 25 28 25 27 3,1 28 3.8 IE2 5 52,4
ST500 004G2 4 16 7 1,7 2,0 24 1.8 21 2,6 23 3.1 IE2 6 49
Straty bezwzgledne falownika
PL,CDM (% cz¢: j, % pradu g
wy! j y)
w w w w w w w w
ST500 OR7G2 0,75 4 15 56 57 69 56 58 72 63 78 IE2
ST500 1R5G2 1,5 7 3 83 86 105 84 88 113 92 121 IE2
ST500 2R2G2 22 10 4 95 98 113 98 106 123 112 151 IE2
ST500 004G2 4 16 7 122 139 169 128 149 183 163 219 IE2
IZnamio-| Straty wlasciwe
Z iy Wzgledne straty [%] Straty f
nowa Prad i i dla falownika
nowa pL,CDM (% j; % pradu g na .
moc |znamio- . . |Klasa referencyjnego
Model moc po- Y y)w do ) biegu
wyj- | nowy . . IE IE1 przy
zorna mocy pozornej falownika Sr,equ towy
$ciowa| [A] (90;100) [%]
[KVA] w]
[kw] (24;25) | (24;50) | (24;100) | (50;25) | (50;50) | (50;100) | (90;50) | (90;100) Dla IE2: <75%
ST500 OR7G3| 0,75 25 1,5 1,6 17 2,0 1,6 18 22 1,9 24 IE2 4 221
ST500 1R5G3| 1,5 3,8 2,7 1,2 1.4 1,8 1.2 1.5 2,0 1.6 23 IE2 4 27,5
ST500 2R2G3| 2,2 51 4 1.1 1,2 1,5 1.1 13 17 1,4 2,0 IE2 6 271
ST500 004G3 4 9 7 13 1,4 2,0 1,1 1,3 2,0 1,5 22 IE2 6 34,5
ST500 5R5G3| 5,5 13 9 1,0 14 22 1,0 1,3 22 16 26 IE2 7 437
ST500 7R5G3| 7,5 17 13 0,8 11 2,0 0,7 1,0 21 1,2 2,6 IE2 7 441
ST500 11G3 1" 25 17,8 1,0 1.3 2,0 1.1 1.3 2,1 1.6 28 IE2 7 50,8
ST500 15G3 15 32 22,2 0,7 0,9 13 0,8 1,0 1,6 1,3 22 IE2 8 41,6
ST500 18G3 18 37 26,4 0,6 0,8 1,4 07 09 1.7 1.2 24 IE2 9 46,8
ST500 22G3 22 45 31,2 0,7 0,9 15 0,7 0,9 16 12 21 IE2 13 42,9
ST500 30G3 30 60 42,5 0,6 0,8 1,1 0,5 0,8 1,5 11 21 IE2 25 43,0
ST500 37G3 37 75 52 0,7 1,0 0,6 08 1.1 1.7 12 23 IE2 25 473
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ST500 45G3 45 90 62,4 0,6 0,8 1,4 0,7 0,9 15 1,0 2,0 IE2 34 M7
ST500 55G3 55 110 76,2 0,6 0,8 1,4 0,7 0,9 15 1,0 1.9 IE2 34 39,5
ST500 75G3 75 150 100,9 0,7 0,9 1,5 0,7 1,0 16 11 2,1 IE2 34 44,4
ST500 90G3 90 176 123,3 0,6 0,8 17 0,6 0,9 18 1,0 21 IE2 38 44,4
ST500 110G3 | 110 210 142 0,7 0,9 1,5 0,7 1,0 1.7 1.1 2,0 IE2 38 49,6
ST500 132G3 | 132 253 173,2 0,9 11 17 0,9 1,1 18 1,2 21 IE2 60 51,6
ST500 160G3 [ 160 304 209,2 0,9 1,0 1,6 0,9 1.1 1.8 1,2 21 IE2 65 50,6
ST500 187G3 | 187 340 242 0,7 0,9 1,4 08 1,0 16 11 19 IE2 65 457
ST500 200G3 | 200 380 256,3 0,7 0,9 1,5 08 1,0 1.7 1.1 2,0 IE2 65 48,2
ST500 220G3 | 220 426 285 0,8 1,0 16 08 1,0 1.8 1.1 21 IE2 65 50,3
ST500 250G3 [ 250 465 330,5 0,7 0,9 1,5 0,7 1,0 1.7 1.1 2,0 IE2 85 48,1
ST500 400G3 | 400 725 506,3 0,7 0,9 1,4 0,7 09 15 1,0 1.9 IE2 85 45,9
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